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多机同步使用操作说明
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声明
本手册版权归奥比中光科技集团股份有限公司所有，未经许可，任何单位和个人都不得以电子的、机械的、磁性的、光学的、手工的等形式复制、传

播、转录和保存该出版物，或翻译成其他语言版本。一经发现，将追究其法律责任。

奥比中光科技集团股份有限公司保证本手册提供信息的准确性和可靠性，但并不对文本中可能出现的文字或图形疏漏负责。本手册的最终解释权归奥

比中光科技集团股份有限公司所有。奥比中光科技集团股份有限公司保留更改本手册的权利，如有修改，恕不相告。请在订购时联系我们以获得产品最新

信息。任何用户利用我们的产品，在使用中侵犯第三方版权或其他权利的行为，奥比中光科技集团股份有限公司对此概不负责。另外，在奥比中光科技集

团股份有限公司明确表示产品相关用途时，对于产品使用在极端条件下导致的失灵或损毁而造成的损失概不负责。
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修订说明
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1. 连接准备

1.1.专业版多机同步集线器及线材

表 1-1 专业版多机同步集线器及线材汇总表

描述 数量 购买链接 备注说明 示例

相机 N 各产品对应链接 N≥2 Femto Bolt :2 台
星型同步集线器专业版

1 购买链接 1 个集线器最多支持从机 8 台 数量：1

8P 转接线【Multi-camera Sync Cable】

N 购买链接

-GH1.25-8P 转 接 线 （ 用 于

Femto Mega/Bolt ）；

-SH1.0-8P 转 接 线 （ 用 于

Gemini 2 系列及 Astra 2 ）

数量：2

规格：GH1.25-8P 转接线

Type-A to Type-C 线材

N 购买链接
Femto Bolt/Gemini 2 XL 已

有此线无需购买

数量：0（无需购买，Femto

Bolt 使用的是 Type-A to

Type-C 线材）

网线*1

N 推荐购买链接 需用户自备 数量：2

多机同步集线器 Typc-C 供电线*2 1 推荐购买链接 需用户自备 数量：1

相机供电及数据传输 USB3.0 Hub*3 1 推荐购买链接 需用户自备
数量：0；2 台同步使用电

脑 USB 端口可满足需求

*1 网线标准T568B To T568B，Cate5e及以上规格，网线长度可根据实际场景确认，建议<10m

*2普通Type-C供电线即可，供电要求 5V

*3 USB3.0 供电需要根据具体相机的规格参数要求，确认上位机输出电流是否满足产品的要求，一般电脑的USB3.0 输出为 900mA/4.5W ,如无法满

足产品规格要求，需确保使用外部供电的USB Hub，输出电流需要满足对应产品的规格要求，以上推荐为我们实际测试使用的相关USB Hub 可供参

考：
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1.2.开发者版多机同步集线器及线材

表 1-1 开发者版多机同步集线器及线材汇总表

描述 数量 购买链接 备注说明 示例

相机 N 各产品对应链接 N≥2 Gemini 2:4 台
星型/链型同步集线器开发者版

1 购买链接 1 个集线器最多支持从机 8 台 1

8P 同步线【8-pin Cable】

N 购买链接

-GH1.25-8P 同 步 线 （ 用 于

Femto Mega/Bolt ）；

-SH1.0-8P 同 步 线 （ 用 于

Gemini 2 系列及 Astra 2）

4

Type-A to Type-C 线材

N 购买链接
Femto Bolt/Gemini 2 XL 已

有此线无需购买
4

多机同步集线器 Typc-C 供电线*1 1 推荐购买链接 需用户自备 1

USB3.0 Hub*2 1 推荐购买链接 需用户自备 1

*1 普通 Type-C供电线即可，供电要求5V

*2 USB3.0 Hub 为我们经过实际测试验证通过的可供您参考选择，要求规格为带外部供电的Hub，输出要求：5V 2.4A

1.3.相机供电要求

(1) 购买相机后，可根据具体相机自行选择是USB3.0 供电或POE供电（相机需要支持POE功能）

(2) USB3.0 Hub 供电需要根据具体相机的规格参数要求，确认上位机输出电流是否满足产品的要求，一般电脑的USB3.0 输出为 900mA/4.5W ,如

无法满足产品规格要求，需确保使用外部供电的USB Hub，输出电流需要满足对应产品的规格要求，具体详见附录一。

我们实际测试使用的相关USB Hub 可供用户参考：

表 1-2 相机供电及连接线材参考说明表

USB Hub 型号 规格 购买参考链接

USB3.0 分线器 USB3.0 一拖 10口集线器 1米，输出 5V 2.4A USB Hub购买链接

(3) 通常部分相机为了保障相机的供电，相机出厂默认标配为Type-C to Type-C的线材，在使用多机同步时需要购买Type-C to Type-A的线材；

奥比官方可以提供 1m/2m 的 Type-A to Type-C的线材（奥比电商购买链接）；如需更长的线材我们可提供我们测试过的线材购买链接供用户参

考；（线材推荐方案）

1.4.平台配置

运行此功能时，上位机可能需要同时读取并处理多台相机所采集的数据，所以建议采用足够性能的上位机平台，以保证多机同步功能的平稳运行及正

常图像效果。以下平台配置已经过前期实测，可支持此功能正常运行，可供参考：
表 1-3 平台配置说明表

平台 X64 ARM 64

硬件设备 PC Orin Nano

系统 Windows 10 Ubuntu20.04 Ubuntu20.04
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CPU Intel i7-10750H Intel i7-10750H 6核 A78

RAM 16GB 16GB 8G

Graphics NVIDIA MX450 NVIDIA MX450 NVIDIA Ampere

典型支持相机数量 详见附录一

2.设备连接操作说明

以下我们将以Gemini 2 配合开发者版本集线器实现星型连接实例说明。

2.1.相机连接详细操作步骤：

表 2-1 相机连接详细操作步骤说明表

操作步骤 操作步骤概述 详细说明 注意事项及示意图

1 连接准备
需要准备好 2 台 Gemini 2 相机、2 条同步线和 2 条

Type-A to Type-C 线材，一个星型多机同步集线器

相机出厂默认配置是 Type-C to Type-C 的线材，主机端可能

没有那么多的C口，因此用户需要购买Type-A to Type-C的线

材

2 连接主相机

将主相机同步接口连接上同步线的一端，同步线另一端

连接到集线器的Primary In 接口

注意：连接相机端时同步线红色线对应同步接口胶塞的

旋转位置

3 连接从机
按照主机的链接方式，依次连接从机到集线器的

Secondary Cam 1/2/3/4

4
将相机连接上Type-A

to Type-C 线材
相机端连接带自 e锁端的Type-C 接口
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5 将集线器连接好电源
通过集线器Type-C接口接上5V电源或DC接口接入

5V电源

6
将相机连接到上位机或

USB Hub
相机及USB Hub 需要连接到USB3.0 的接口上

USB Hub 需要是USB3.0 且带独立供电；

如果直接连接上位机，需要确保USB输出电流≥2.0 A

2.2. 相机连接完整示意图

图 2-1 相机连接完整示意图

2.3. 专业版连接说明详见附录二
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3.相机配置

3.1.使用OrbbecViewer 配置及验证同步生效

1. OrbbecViewer 获取：OrbbecViewer 下载

2. Gemini 2 系列同步生效确认方法：

按照2.1 连接好相机后，打开OrbbecViewer 进行以下配置：

1）主机配置，如图3-1 所示：

①主机同步配置模式配置为Software Triggering

②设定主机单次触发采集帧数，可设定为任意值

③点击"写入"

图 3-1 Gemini 2 同步生效验证主机配置图

2）从机配置，如图3-2所示：

①主机同步配置模式配置为Hardware Triggering

②设定主机单次触发采集帧数，可设定为任意值

③点击"写入"
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图 3-2 Gemini 2 同步生效验证从机机配置图

3）开启主机、从机深度和彩色图像，主机从机均显示不出图像状态，如图 3-3：

①点击主机的深度和彩色按钮

②点击从机的深度和彩色按钮

③主机、从机均显示为不出图状态

图3-3 Gemini 2 同步生效验证从机机配置图
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4）同步生效验证操作如下图 3-4：

①设定主机抓拍数量（单次触发抓拍数量），可根据需求设为任意值

②设定从机抓拍数量（单次触发抓拍数量），可根据需求设为任意值

③点击主机的“捕获一帧”按钮，主机从机均可按照正常出图，即相机同步已经生效（硬件连接器OK）；同步未生效表现为通过主机触发后从机无

法捕获设定的帧数图像

图3-4 Gemini 2 同步生效验证

3. Astra 2 同步生效确认方法详见附录三

4. Femto Mega/Bolt 同步生效确认方法详见附录四

3.2. 使用SDK 运行多机同步示例

3.2.1 多机同步首次使用配置如下

SDK获取：Orbbec SDK 下载

在SDK程序文件夹内：\orbbecsdk_c_c++_v1.7.5_20230922_3ed87b58d_win_x64_release\orbbecsdk_v1.7.5\Example\bin

找到配置文件“MultiDeviceSyncConfig.json”，按照下图进行配置，配置完成进行保存。（以下为Gemini 2 系列的参考设置）
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图 3-2-1 Gemini 2 多机同步示例配置图

*详细配置参数说明及不同相机的配置参数详见附录五。

3.2.2 运行多机同步

1. 在 SDK 的 \orbbecsdk_c_c++_v1.7.5_20230922_3ed87b58d_win_x64_release\orbbecsdk_v1.7.5\Example\bin

文件下运行"MultiDeviceSync", 首次使用多机同步输入选项"0"后回车，等待设备完成配置后重启。非首次使用多机同步输入选项“1”

图 3-2-2 Gemini 2 多机同步示例运行图



文档密级：外部公开

奥比中光科技集团股份有限公司 广东省深圳市南山区高新北一道 88号奥比科技大厦

咨询及技术服务：400-886-6660 developer.orbbec.com.cn

12

2. 开流成功预览多机效果如下图 3-2-2

图 3-2-3 Gemini 2 多机同步开流预览图

3. 检查多机同步效果：根据设定的设备编号如下Device#0(主机)、Device#1(从机 1)找到硬件时间戳（timestamp）最接近的两个时间为两个设

备的同步时间戳，如下图标识主机与从机 1的深度同步时间戳相差 1ms，彩色同步时间戳相差 0ms

图 3-2-4 Gemini 2 多机同步开流同步时间戳 Log图
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3.3. 关键日志

表 3-3-1 关键日志表

日志 意义

Device#0, color frame 设备 0的RGB相机数据流

Device#0, depth frame 设备 0的深度相机数据流

Device#1, color frame 设备 1的 RGB相机数据流

Device#1, depth frame 设备 1的深度相机数据流

分析数据时要根据不同设备的 timestamp来，而不是 frame index，上面 terminal 中红色框部分。

表3-3-2 关键词表

关键词 含义

Device#X X是设备，Device#0、Device#1 只是为了区分不同设备，与配置文件的 deviceId 没有关系

color frame 彩色相机的数据流

depth frame 深度相机的数据流

frame index
相机的帧数据的帧数，注意，同一个 device 的 Color 和 Depth 的 frame index 是相互独立的。frame index

只与具体的 sensor 相关，与 device 无关

timestamp
数据流出来时的Gemini2 硬件时间戳，分析多机同步的关键；各设备同一批次数据帧时间戳相近，反之时间戳

相近的同一组数据帧画面内容相近（可以拍摄动态物体通过物体位置判断画面内容是否相近）

system timestamp 系统接收完整 UVC数据帧后打的系统时间戳

4.注意事项

(1) 设备同步配置会完成会将参数写入到设备内Flash，不需要每次使用都配置，频繁配置会损耗Flash使用寿命；

(2) 部分型号设备在配置完成后的自动重启时间会比较长，请耐心等待；

(3) 启动设备后，请在图像预览窗按‘ESC’键可停止数据流并退出程序，非正常程序退出可能会导致设备关流不完全，从而导致从设备一直被触发（可

重启设备解决）；

(4) 同一个设备同时只能被一个应用打开，多个应用打开同一个设备可能会出现异常，请谨慎使用。
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5.代码开发

用户可根据实际业务需求，参考 SDK 包目录下示例源码及接口说明文档完成代码开发。

关键代码：

// Update the configuration items of the configuration file, and keep the original configuration for other items

auto curConfig = device->getMultiDeviceSyncConfig();

curConfig.syncMode = config->syncConfig.syncMode;

curConfig.depthDelayUs = config->syncConfig.depthDelayUs;

curConfig.colorDelayUs = config->syncConfig.colorDelayUs;

curConfig.trigger2ImageDelayUs = config->syncConfig.trigger2ImageDelayUs;

curConfig.triggerOutEnable = config->syncConfig.triggerOutEnable;

curConfig.triggerOutDelayUs = config->syncConfig.triggerOutDelayUs;

curConfig.framesPerTrigger = config->syncConfig.framesPerTrigger;

device->setMultiDeviceSyncConfig(curConfig);

不同同步模式在 SDK 中的枚举名称：

/**

* @brief 设备的同步模式

*/

typedef enum {

/**

* @brief free run 模式

*@brief 该设备不与其他设备同步

*@brief “颜色”和“深度”可以设置为不同的帧速率

*/

OB_MULTI_DEVICE_SYNC_MODE_FREE_RUN = 1 << 0,

/**

* @brief standalone 模式

*@brief 该设备不与其他设备同步

*@brief “颜色”和“深度”应设置为相同的帧速率，“颜色”与“深度”将同步

*/

OB_MULTI_DEVICE_SYNC_MODE_STANDALONE = 1 << 1,

/**

* @brief primary 模式

*@brief 该设备是多设备系统中的主要设备，默认情况下会通过同步端口上的VSYNC_OUT引脚输出触发信号

*@brief 颜色和深度应设置为相同的帧速率，颜色和深度将同步，并可通过 @ref colorDelayUs、@refdepthDelayUs 或 @ref

trigger2ImageDelayUs 进行调整

*/

OB_MULTI_DEVICE_SYNC_MODE_PRIMARY = 1 << 2,

/**

* @brief secondary 模式

*@brief 该设备是多设备系统中的从设备，它将通过同步端口上的 VSYNC_IN 引脚接收触发信号。默认情况下，它将从同步端口上

VSYNC_OUT 引脚输出触发信号

*@brief 颜色和深度应设置为相同的帧速率，颜色和深度将同步，并可通过 @ref colorDelayUs、 @ref depthDelayUss或 @ref

trigger2ImageDelayUs进行调整

*@brief 在启动流之后，设备将等待触发信号开始捕获图像，并且当触发信号停止时将停止捕获图像

*

* @attention 触发信号的频率应当与在启动流时设置的流简档的帧速率相同

*/

OB_MULTI_DEVICE_SYNC_MODE_SECONDARY = 1 << 3,

/**

* @brief secondary synced 模式

*@brief 该设备是多设备系统中的从设备，它将通过同步端口上的VSYNC_IN引脚接收触发信号,默认情况下，它将从同步端口上VSYNC_OUT

引脚输出触发信号
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* @brief 颜色和深度应设置为相同的帧速率，颜色和深度将同步，并可通过 @ref colorDelayUs、 @ref depthDelayUss或 @ref

trigger2ImageDelayUs进行调整

*@brief 启动流后，设备将立即开始捕捉图像，并在接收到触发信号时调整捕捉时间，以与主设备同步。如果触发信号停止，设备仍将捕获图像

*

* @attention 触发信号的频率应当与在启动流时设置的流简档的帧速率相同

*/

OB_MULTI_DEVICE_SYNC_MODE_SECONDARY_SYNCED = 1 << 4,

/**

* @brief software triggering 模式

*@brief 该设备在接收到捕获命令后将开始一次图像捕获，并且默认情况下将通过VSYNC_OUT引脚输出触发信号。捕获命令可以

* 通过调用 @ref ob_device_trigger_capture从主机发送。每次拍摄的图像数量可以由 @ref 设置 framesPerTriggerForTriggeringMode

* @brief 颜色和深度应设置为相同的帧速率，颜色和深度将同步，并可通过 @ref colorDelayUs、 @ref depthDelayUss或 @ref

trigger2ImageDelayUs进行调整

*@brief 用户调用@ref ob_device_trigger_capture发送捕获命令的频率乘以每个触发器的帧数应该小于启动流时设置的流配置文件的帧速率

*/

OB_MULTI_DEVICE_SYNC_MODE_SOFTWARE_TRIGGERING = 1 << 5,

/**

* @brief hardware triggering 模式

*@brief 该设备将在通过同步端口上的 VSYNC_IN 引脚接收到触发信号后开始一次图像捕获，并将输出默认情况下，通过 VSYNC_OUT

* 引脚触发信号。每次捕获的图像数量可以由

*@ref framesPerTriggerForTriggeringMode设置。

*@brief 颜色和深度应设置为相同的帧速率，颜色和深度将同步，并可通过 @ref colorDelayUs、 @ref depthDelayUss或 @ref

trigger2ImageDelayUs进行调整

*

* @attention 触发信号的频率乘以每个触发的帧数应该小于在启动流时设置的流配置文件的帧速率

*@attention 在硬件触发模式或软件触发模式下，通过同步端口上的VSYNC_IN引脚输入的触发信号应由其他设备通过VSYNC_OUT引脚输

出

*@attention 由于不同的型号设备可能有不同的信号输入要求，请不要使用不同的型号设备输出触发信号作为输入触发信号

*/

OB_MULTI_DEVICE_SYNC_MODE_HARDWARE_TRIGGERING = 1 << 6,

} ob_multi_device_sync_mode,

OBMultiDeviceSyncMode;
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6.辅助功能

6.1.HelloOrbbec查看设备SN

图 6-1 HelloOrbbec 查看设备 SN示意图

备注：HelloOrbbec只显示枚举到的第一个设备，规律随机；如果想通过HelloOrbbec获取 SN，那么保证当前电脑只插入一台设备。

6.2. OrbbecViewer查看设备SN

图 6-2 OrbbecViewer 查看设备SN示意图
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6.3. OrbbecViewer查看设备的多机同步配置

图 6-3 OrbbecViewer 查看设备示意图

附录一 多机同步支持数量及供电要求说明

表附 1-1 相机支持从机数量及供电要求

相机型号 典型应用从机数量 实用最大从机数量* 供电要求

Femto Mega 1-4 台 8台 使用相机自带电源

Femto Bolt 1-4 台 1-4 台 使用相机自带电源

Gemini 2 1-4 台

理论支持无限拓展，取决于上位机性能和

带宽限制，实测 4台

电压：5V ；电流：≥1.5A

Gemini 2 L 1-4 台 电压：5V ；电流：≥2.0A

Gemini 2 XL 1-4 台 电压：5V ；电流：≥2.0A

Astra 2 1-4 台 7台 电压：5V ；电流：≥1.5A

*最大支持从机数量取决于上位机性能和带宽限制；将多个相机连接到单个USB 3.0 集线器时，首要考虑是主机系统的带宽限制，同时需要注意上位机虽

然具有多个USB接口，但是需要确认这些接口是否经过内部USB集线器连接，还是具有多个独立控制器来实现的。如因带宽等因素导致出流异常可选

择降低分辨率或帧率来实现。
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附录二 多机同步专业版集线器连接详细操作步骤

附表 2-1 相机连接专业版集线器详细操作步骤说明表（以下以 Femto Bolt 为例说明）

操作步骤 操作步骤概述 详细说明 注意事项及示意图

1 连接准备

需要准备好 2台 Femto Bolt 相机、2条同步线和 2条

Type-A to Type-C 线材、2 条网线、一个专业版

星型多机同步集线器

注：

1、网线规格要求：T568B-T568B，Cate5e 及以上规格；

2、如使用其它相机出厂默认配置是 Type-C to Type-C 的线材

时，需要购买 Type-A to Type-C 的线材

2 相机端连接
将相机端如右图所示接上同步转接线（Multi-camera

Sync Cable)、USB 线、电源线

3 主机集线器端连接

1 将网线一端连接集线器的“Primary In”接口

2 将网线另一端连接主机的同步转接线RJ45 接口

3 使用 Type-C线连接集线器的 Typc-C 5V In，给

其进行 5V供电

4 从机集线器端连接

1 将网线一端连接集线器的“Secondary Cam1”接

口

2 将网线另一端连接从机 1的同步转接线RJ45 接口

注：如有多台相机分布按照以上操作步骤一次连接

Secondary cam2/3/4....

5
将相机连接到上位机或

USB Hub
相机及USB Hub 需要连接到USB3.0 的接口上

USB Hub 需要是USB3.0 且带独立供电；

如果直接连接上位机，需要确保USB输出电流≥2.0 A
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附录三Astra 2 同步生效确认方法

1. 按照 2.1 连接好相机后，打开OrbbecViewer 进行以下配置：

1）配置主机与从机的同步模式及参数，如附图 2-1：

①配置主机模式为：Primary

②点击写入

③选择从机，对从机模式进行配为：Secondary-synced

④配置从机触发图像采集延时[1]：≥4000

⑤点击写入

备注：[1]星型连接设置从机触发图像采集延时，从机 1与主机间延时设置需要满足≥4000us，如有多个从机，从机间也需要满足≥4000us；链型连接方式需要设置从机的信号输出延时为-1即可，所有从

机都可以按照-1进行设置。

附图 3-1 Astra 2 同步生效验证主机/从机配置图

2）设定主机与从机的深度帧率，如附图2-2

①将主机深度帧率设定为30fps

②将从机深度帧率设定为 15fps

③点击主机的深度彩色按钮：主机深度彩色出图正常

④点击从机的深度彩色按钮：从机彩色出图正常，深度不出图为正常

附图 3-2 Astra 2 同步生效验证图
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⑤将从机深度帧率设定为30fps 即可正常出图即可确认同步生效（如附图 2-3）。

附图 3-3 Astra 2 同步生效验证图

【注】同步未生效的表现为主机深度 30fps，从机深度 15fps 时，开启主从机深度后，从机能正常出深度图
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附录四 Femto Mega/Bolt 同步生效确认方法

1. 打开OrbbecViewer 对 Femto Mega/Bolt 如下配置：

1) 配置主机与从机的同步模式及参数，如附图 3-1 所示：

①配置主机模式为：Primary

②点击写入

③选择从机，对从机模式进行配为：Secondary

④配置从机深度延时：≥125us，推荐 160us

⑤点击写入

附图 4-1 Femto Mega/Bolt 同步生效验证主机/从机配置图

2) 验证同步方法：

①开启从机深度和彩色
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附图 4-2 Femto Mega/Bolt 同步生效验证图

②开启主机深度和彩色后，从机深度和彩色出图正常，说明同步已经生效

附图 4-3 Femto Mega/Bolt 同步生效验证图

【注】同步未生效的表现为主机开启后从机不出图，或者不开主机的情况下开启从机能出图
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附录五 同步配置详细说明

1. 配置文件说明：
{

"version": "1.0.0",

"configTime": "2023/01/01",

"devices": [

{

"sn": "AY3A131007M", // 1. 设置主机SN，需要注意大小写

"syncConfig": {

"syncMode": "OB_MULTI_DEVICE_SYNC_MODE_PRIMARY", // 2. 同步模式配置为 PRIMARY 模式

"depthDelayUs": 0, // 3. depth 触发延时，单位：微秒

"colorDelayUs": 0, // 4. color 触发延时，单位：微秒

"trigger2ImageDelayUs": 0, // 5. 触发图像延时，单位：微秒

"triggerOutEnable": true, // 6. 触发信号输出使能，单位：微秒

"triggerOutDelayUs": 0 // 7. 触发信号输出延时，单位：微秒

"framesPerTrigger": 1 // 8. 触发模式每次触发抓拍的帧数

}

},

{

"sn": "AY3JB20003C", // 9. 配置从机SN

"syncConfig": {

"syncMode": "OB_MULTI_DEVICE_SYNC_MODE_SECONDARY_SYNCED", // 10. 同步模式配置为

SECONDARY_SYNCED 模式 （Femto Mega/Bolt 配置为 SECONDARY模式）

"depthDelayUs": 0, // 11. depth 触发延时，单位：微秒

"colorDelayUs": 0, // 12. color 触发延时，单位：微秒

"trigger2ImageDelayUs": 0, // 13. 配置触发图像延时，单位：微秒

"triggerOutEnable": true, // 14. 配置触发信号输出使能，单位：微秒

"triggerOutDelayUs": 0 // 15. 配置触发信号输出延时，单位：微秒

"framesPerTrigger": 1 // 16. 触发模式每次触发抓拍的帧数

}

}

]

}

①JSON 文件不支持注释，请勿将上面注释内容拷贝使用。

②用户可根据实际使用设备数量在配置文件中增添配置。

③相机 SN 号可在相机机身上找到，也可以通过 OrbbecViewer 工具连接设备后在设备信息页面查看。

④配置成 PRIMARY 主机模式时，triggerOutEnable 会被强制设为 true，triggerOutDelayUs 会被强制配置为 0。

2. 多机同步模式定义说明：
模式名称 设置效果说明

Free Run -支持不同帧率设定

-8-pin 同步接口不支持对外输出同步相关信号

Standalone（默认） ‒ 默认同Primary

‒ 机内RGBD帧同步

‒ 8-pin 同步接口默认不对外输出信号

Primary ‒ 设置为主机

‒ 8-pin 同步接口默认对外输出信号

Secondary ‒ 设置为从机（被动同步；有硬件连续触发信号从外部输入、且连续触发信号与当前设置帧率匹配时，

按照外部触发信号采集图像；无外部触发信号时，停止出流）

‒ 8-pin 同步接口默认对外输出信号

Secondary-synced ‒ 设置为从机同步（被动同步；有硬件连续触发信号从外部输入、且连续触发信号与当前设置帧率匹

配时，按照外部触发信号采集图像；无外部触发信号时，按照设定帧率下的内部触发信号采集图像）

‒ 8-pin 同步接口默认对外输出信号

Hardware Triggering ‒ 设置为硬件触发（被动触发；有硬件触发信号从外部输入、且触发信号时间间隔不小于当前设置上

限时，按照外部触发信号采集图像；无外部触发信号时，不采集图像）

‒ 8-pin 同步接口默认对外输出信号

Software Triggering ‒ 设置为软件触发（被动触发；有触发指令从上位机输入、且触发指令时间间隔不小于当前设置上限

时，按照触发指令采集图像；无触发指令时，不采集图像）

‒ 8-pin 同步接口默认对外输出信号
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3. 产品支持模式列表:

产品名称 Free Run
Standalone

（默认）
Primary Secondary Secondary-synced

Hardware

Triggering

Software

Triggering

Gemini 2 支持 支持 支持 N/A 支持 支持 支持

Gemini 2 L 支持 支持 支持 N/A 支持 支持 支持

Gemini2 XL 支持 支持 支持 N/A 支持 支持 支持

Astra 2 支持 支持 支持 N/A 支持 N/A N/A

Femto Mega 支持 支持 支持 支持 N/A N/A N/A

Femto Bolt 支持 支持 支持 支持 N/A N/A N/A

4. 各相机延时设置对照清单如下：

相机型号

主机模式 从机模式

备注

深度延时

Depth

Delay

(us)

彩色延时

Color

Delay

(us)

触发图像采集延时

Tigger2Image

Delay

(us)

信号输出延时

Trigger Out

Delay

(us)

深度延时

Depth

Delay

(us)

彩色延时

Color

Delay

(us)

触发图像采集延时

Tigger2Image

Delay

(us)

信号输出延时

Trigger Out

Delay

(us)

Gemini 2 N/A N/A 0 N/A N/A N/A 0 N/A

Gemini 2 L N/A N/A 0 N/A N/A N/A 0 N/A

Gemini 2 XL N/A N/A 0 N/A N/A N/A 0 N/A

Astra 2 N/A N/A 0 -1 N/A N/A

链型连接为：0

星型连接：从机间延

时≥4000us

如 4000/8000...

链型连接：-1

星型连接：0

Trigger Out

Delay :-1 为相

机默认曝光输出

时间;0 表示没有

对外发送触发信

号

Femto Mega 0 0 N/A N/A
160/

320...
0 N/A 0

Femto Bolt 0 0 N/A N/A
160/

320...
0 N/A 0

*以上延时为推荐的默认配置，用户可根据实际情况按照大于默认值进行任意值的配置和调整，可通过调整延时来实现与外部设备时间同步。


